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	6　试验方法
	6.1　检验条件
	6.1.1　全部检验应在室温中完成。
	6.1.2　除非另有说明，检验应在主动式上肢关节训练器的可调范围调至最大或最不利状态下进行。
	6.1.3　除非另有说明，施加载荷的力应精确到±2%；施力位置的尺寸测量应精确到±2 ㎜。

	6.2　外观检验
	采用手感、观察等方法进行检验。

	6.3　活动范围检验
	采用试用、观察等方法进行检验，必要时采用符合精度要求的角度测量工具测量可活动范围。

	6.4　活动部件检验
	6.4.1　采用试用、观察等方法对活动部件的使用性能进行检验。
	6.4.2　采用符合精度要求的量具、试验指等对人体易触及区域的安全距离进行检验。

	6.5　行程调节装置检验
	6.5.1　采用试用、观察等方法对行程调节装置的结构进行检验。
	6.5.2　按使用说明书的要求采用符合精度要求的量具对行程调节范围进行检验。
	6.5.3　按使用说明书的要求放置主动式上肢关节训练器，对安装于导向杆的行程调节装置施加与导向杆平行方向200 

	6.6　阻力调节装置检验
	6.6.1　采用试用、观察等方法对阻力调节装置进行检验。
	6.6.2　采用符合精度要求的衡器对配重质量进行检验。
	6.6.3　将阻尼装置的扭矩调至最大，采用专用扭矩扳手对阻尼装置的最大扭矩进行检验，也可采用逐步加载直至驱动的反

	6.7　手握持件检验
	6.7.1　采用符合精度要求的量具对用于承载的环形手握持件或杆形手握持件进行检验。
	6.7.2　采用试用的方法对把套是否适合手的握持进行检验。

	6.8　软包件检验
	采用手感、观察等方法对软包件进行检验。

	6.9　自立型主动式上肢关节训练器的稳定性检验
	6.9.1　自立型主动式上肢关节训练器的着地平稳性检验方法按GB 24436—2009中6.3.1的规定。
	6.9.2　自立型主动式上肢关节训练器承载人体重量时，其倾翻稳定性检验方法按GB 24436—2009中6.3.
	6.9.3　自立型主动式上肢关节训练器在训练过程中承载拉力或推力时，其定位可靠性检验方法按GB 24436—20

	6.10　静载强度检验
	6.10.1　加载要求
	加载时应将加载垫的质量计算在内。

	6.10.2　小号加载垫
	小号加载垫为直径100 ㎜的刚性材料件，其加载面平整光滑且边沿倒圆半径为12 ㎜（见图2）。
	单位为毫米

	6.10.3　大号加载垫
	大号加载垫为直径350 ㎜的刚性材料件，其加载面平整光滑且边沿倒圆半径为12 ㎜（见图3）。
	单位为毫米

	6.10.4　加载用的拉索抗断力检验
	将拉索的一端固定，在另一端施加最大额定阻力源的六倍载荷并保持5 min，卸载后检查是否符合5.9.1

	6.10.5　承载人体重量的装置静载强度检验
	对承载人体重量的装置，通过大小适宜的加载垫在其主要受力位置垂直施加5.9.2中规定的静载荷保持5 m
	6.10.6　把套静载强度检验
	    把套静载强度的检验方法按GB 24436—2009中6.4.6的规定。

	6.11　疲劳强度检验
	对运动部件进行疲劳强度检验时应符合下列要求：
	1)运动频率：30次/min（往复各计1次）；
	2)检验载荷：配重类抗阻训练型采用最大配重载荷，阻尼调节类采用表2中最大可调扭矩的下限允许值，非抗阻训练
	3)运动范围：不小于最大设计范围的80%，若使用说明书中未明示时则单向行程应不小于100㎜或摆动角度应不
	4)运动方向：模拟工况时的最不利状态；
	5)循环次数：不少于100 000次。

	6.12　固定型主动式上肢关节训练器的安装要求检验
	采用试用、观察等方法对固定型主动式上肢关节训练器的安装进行检验。


	7　标志、使用说明书
	7.1　标志
	7.1.1　主动式上肢关节训练器应有铭牌，铭牌上至少应有如下内容：
	7.1.2　主动式上肢关节训练器应有合格证，合格证上至少应有下列标志：
	7.1.3　包装箱上应有下列标志：
	7.1.4　包装储运图示标志应符合GB/T 191的要求。
	7.1.5　包装箱应符合GB/T 9174的要求。

	7.2　使用说明书

	8　包装、运输、贮存
	8.1　包装
	8.1.1　包装箱应符合GB/T 9174的要求。
	8.1.2　包装箱内应附有随机文件，随机文件应包括使用说明书、合格证、装箱单、保修卡。

	8.2　运输
	主动式上肢关节训练器在运输过程中应避免雨淋及化学品的腐蚀。

	8.3　贮存
	主动式上肢关节训练器应贮存在无腐蚀性气体和通风良好的室内。




